Geruys

OTC DAIHEN EUROPE

Tehnicki podaci o zavarivatkom robotu
Specifikacije manipulatora

FD-B4LS

Model FD-B4LS

Kinematika Vertikalni
Broj osi rotacije 7 ] \
P-Point (Podrucje rada) R 2,008 mm
Nosivost ruke robota 4 kg
Toc¢nost pozicioniranja + 0,08 mm
Pogon AC Servo Motor i
J1 (Rotacija) +170° !
o J2 (Vertikalno) -145° = +70°
Tm? 5 J7 +90°
& J3*(Rotacija) -170° = +154°
8 ‘g J4 (Rotacia) + 155°
J5 (Savijanje) -45° = +225°
J6 (Rotacija) +205°
J1 (Rotacija) 195°/s
§ s J2 (Vertikalno) 200°/s
< ) J7 160°/s
% J3*(Rotacija) 200°/s
3 & J4 (Rotacija) 420°/s
8 & J5 (Savijanje) 420°/s
J6 (Rotacija) 600°/s
J1 (Rotacija) 10.1 Nm . ) . ) .
o= “S J2 (Vertikalno) 10.1 Nm jg i SF;otacua). Kombinirana rotacija osi
= - g. J3 (Rotacija) 2.94 Nm o . ) .
C@ =i 5 J4 (Rotacija) 0.38 kg/m2 BiljeSka 1: I;mjerena vru'edr]ost dobivena
%_ % 8 J5 (Saviianie) 0.38 kg/m?2 nakon dovoljnog ponavljar.u.a.
o automatskog rada za stabilizirane
~ J6 (Rotacija) 0.03 kg/m2 uvjete.

Temperatura radnog prostora

Masa
Maksimalna nosiva snaga
Podrijetlo

Polozaj instalacije

0=45° 20=80%

321 kg

10 kg (Biljeska 3)

Bilieska 3

Podna

BilieSka 2: Kada je izlazna prirubnica osi
sgloba opterecena maksimalnom
nosivoscu

BilieSka 3: Podaci o poziciji zasticeni su
baterijom unutar robota.
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Masa
Maksimalna nosiva shaga
Podrijetlo

Polozaj instalacije

FD-B4LS

FD-B4LS

Vertikalni
7 Froas P-Point Working Range
R 2,008 mm
4 kg
+ 0,08 mm
AC Servo Motor
+170°
-145° = +70°
+90°
_1 700 ~ +1 540 P-Point lo:;:ﬁﬁ :—:oint
+155° |
-45° = +225° q
+205° ;i
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o m F” 185
200°/s \\
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200°/s
420°/s
420°/s
600°/s
10.1 Nm
J3* (Rotacija): Kombinirana rotacija
101 Nm 0si J21J3
2.94 Nm N ' )
0.38 kg/m2 Blljgska 1: Izmjerena Yruednost o
dobivena nakon dovoljnog ponavljanja
0.38 kg/m2 automatskog rada za stabilizirane
0.03 kg/m2 uvjete.
0=~45°% 20 ~80% Bilje$ka 2: Kada je izlazna prirubnica
321 kg osi sgloba opterecena maksimalnom
10 kg (Biljeska 3) nosivoscu
Biljeska 3 Bilieka 3: Podaci o poziciji zasti¢eni
Podna su baterijom unutar robota.
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